SMB SERVO SURUCU

* Yiiksek hassasiyetli kontrol
* Otomatik kontrol ayarlama islevi

SMB SD-LP-07-DX-X (fa

e Parametre ayarlari icin grafik arayizii
 Akim,hiz ve pozisyon modunda calisabilme

SMB servo siirlict sistemleri farkli msterilerin cesitli uygulama tezgahlarinin gereksinimleri igin gelistiriimis, her yerde bulunan entegre bir servo sistemidir.
Ayrica kazang ayarlamasi, diizglin motor calismasi ve yazilim analizi / izleme islevi dahil SMB serisinin diger 6zellikleri, cok cesitli endlstriyel otomasyon
uygulamalarr icin yiiksek hizli ve yiiksek hassasiyetli hareket kontrolii saglar.

TEKNIK OZELLIKLER SMB SD-LP-07-DX-X
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Tek / Ug faz
200 ~ 230 Vac, -15% ~ 10%

Ugfaz—> 3.8
Tek faz-->7,0
200 ~ 230
5,1
0-110
15,3
300 (5s)
Harici

40 (100 W)

Pulse & Direction, AB Mode
500 Kbps (Line Driver), 250 Kbps (Open Collector)
Elektronik Disli desteklenmektedir.

0-100

Algak Gegiren Filtre

Analog Hiz Komutu (= 10V}, Dahili Hiz Komutu
1:5000 rpm
Alcak Gegiren Filtre ve S-Curve Filtre
0ila %100 yik dalgalanmalarinda %0,1 (mutlak enkoder)'den az
+ 10W gii¢ dalgalanmasinda %0, (mutlak enkoder)'den az
0°Cila50° C ortam sicakliginda dalgalanma %0,1 (mutlak enkoder)‘den az
Parametre ayar tizerinden veya analog girig
Analog Tork Komutu (+ 10V), Dahili Tork Komutu
Algak Gegiren Filtre
Parametre ayar (izerinden veya analog girig
Vektor Kontrol
0-250 Hz
13 bit Artinmli / 17-21bit Mutlak BiSS Enkoder
RS-232 / RS-485 (MODBUS RTU), USB, CANopen, EtherCAT
Servo Aktif, Alarm Sfirla, Ters Kontrol Komut Girii, Etkin Tork Sinmn, Etkin Hiz Sinm, Acil Durdur, Ters Kisitlama Limiti, lleri Kisitiama
Limiti, lleri JOG Girig (JOGU), Geri JOG Giris (JOGD), Hiz komutu segimi 0, Hiz komutu secimi 1, Tork komutu segimi 0, Sifir hiz kontrol
Servo Aktif, Serva Alarm Cikisi, Elektromanyetik Fren, Servo Hazir, Sifir Hiz, Ulasilan Tork Limiti, Asir
Yikleme Uyan Cikisi, Hiz komutu secimi 0, Hiz komutu segimi 1, Tork komutu segimi 0, Sifir hiz kontrol
Asir Akim, Asin Gerilim, Kutunun Ortam Sicakligi, Diisik Gerilim, Asin Yik, Asin Hiz, IPM Sicaklig, IPM Hatasl,
Enkoder Hatasl, Fan Arizasl, Fren Arizasi, Faz Kayhi, Motor Hatas, Eeprom Hatas, Acil Durdur, WOT Sifirlama
0to 55
DC-FAN
175x65x170
15
Offline Auto-tuning
PC Arayiiz, ekran ve tug takimi ile kolay devreye alma



SERVO SURUCU DIS GORUNUS

Enerji Durum Igig <
Servo siriiciiye enerji sa?landlgmda veya

enerjinin bogaltllmamlg oldugu durumlarda led
aktif konumdadir.

200 ~ 230 Vac 3 Faz Besleme <
(L1, L2, 13)

3 faz baglantist icin kullanilir.
200~230V AC Giig, 50/60Hz

200 ~ 230 Vac 1 Faz Besleme <
(L1C, L2C)

1 faz baglantist icin kullanilir.
200~230V AC Giig, 50/60Hz

Dahili / Harici Rejeneratif Direng Terminali <€
(P,B1,B2)

Dahili frenleme direnci kullanimi icin B1 ve B2
terminalleri kisa devre edilmelidir. Harici
frenleme direnci kullanminda, direnc baglantisi
P ve B1 terminalleri (izerinden yapimalidir. (B2
terminali acik birakiimalidir.)

> Gosterge

5 haneli ve 7 segmentli led, serva durumunu
veya arizalarini goriintler ve ayarlandiginda
gerekli parametreleri gosterebilir.

> USB Baglantisi
Arayiiz baglantisi igin kullanilir

» Enkoder Arabirimi

Servo motorun enkoderini baglamak igin
kullanir.

» /0 Arabirimi

Harici bir kontrol Ginitesine(PLC) baglanmak
veya 1/0 sinyallerini kontrol etmek igin
kullanilir.

» CANopen/EtherCAT Haberlesme
Arabirimi

CANopen ve EtherCAT haberlesmesi igin
kullanihr.

» Seri Haberlesme Arabirimi

Servo Motor Cikagi < Servo Siriiciiyii RS232 veya RS485 seri
Servo motoru servo siriictiye baglamak haberlesme ile diger kontrol cihazlarina
icin kullanir. baglamak icin kullanilir.
SD LP 07 DX X
Uriin Adi Glic Serisi Cikis Gicd Girig Gerilimi & Faz Haberlesme Protokoli
Servo Siiriicti LP: Diistik Giiclti 07: 750 W D1: 220V 1-Faz / 3-Faz M: Modbus
D3*: 220V 3-Faz C: CANopen
E: EtherCAT

SMB SERVO SURUCU DUSUK GUGLU URUN AILESI

Haberlesme Protokoli MODBUS
M v
0
E 0

CANopen

*1500W siiriicti tek faz ile beslenildiginde Uk=%4, 16Arms olan bir hat reaktérii ile kullanilmalidir.

EtherCAT Kapal Cevrim
X v
%
v v
0 Opsiyonel
4 Var

X Yok



